Fiche Guide Acquisition labview		Commande du pilote de bateau
Montage commande du pilote avec boitier NI 9269 et 9215 
 (
NI 9215
 sur emplacement n°2 du châssis
)et mesure de la tension et de l’intensité
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Commande du sens de rotation
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Cliquer sur STOP pour visualiser les mesures. mémorisées.
)
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Clic droit sur le graphe en fin d'acquisition pour récupérer les points de mesure dans 
excel
.
)


· Le réglage du rapport cyclique permet de régler la vitesse de sortie.
· Le sens de rotation est réalisé par la mise à 1 ou à 0 du bouton choix du sens.
· Il faut veiller à ne pas aller en butée pour ne pas bloquer le vérin.
· Pour obtenir les courbes complètes arrêter la simulation en cliquant sur les boutons STOP








Diagramme:
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 (
boucle de commande du moteur avec un signal carré
)

 (
Ecriture dans un fichier et lecture en fin d'acquisition
 après appuie sur STOP
)
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boucle de mesure de la tension et de l'intensité
)
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